2.1.4. Koeffizientenmatrizen

Das Gleichungssystem

I x, + x5 + X3 + X, = 0
nmx, + 2x, + 3x; + 4x, = -11
i x, X, + X3 — x, = 14
vV x, + 2x, + 4x;, + 8, = =25

kann man auch als ERWEITERTE KOEFFIZIENTENMATRIX schreiben:

1 1 1|0

1 2 3 4|-11

1 -1 1 114

1 2 4 8|-25

X1 ‘ X2 ‘ X3 ‘ X4 b Umformungen

1 1 1 1 0 -(—1)? 4(—1)® - (-1)

1 2 3 4 | -11 +

1 -1 1 -1 | 14 ?
1 2 4 8 |-25

X1 ‘ X2 | X3 ‘ Xa b Umformungen

1 1 1 1 0 §
0 1 2 3 |11 -2 ? ;(—1)3 - (-1)

0 -2 0 -2 | 14 +

0 1 3 7 | -25

X1 ‘ X2 ‘ X3 ‘ X4 b Umformungen

1 0 -1 -2 | 1 -4

0 1 2 3 |-11 5 +(—2)§
0 0 4 4 | -8 ? N

0o 0 1 4 [-14]-(4

X1 | X2 ‘ X3 ‘ X4 b Umformungen

4 0 0 -4 | 36 -(-3)

0 -2 0 -2 14 - (-6)

0 0 4 4 | -8 |3 § . § +

0 0 0 12| 48

xi | x| x| xa | b Umformungen

-12 0 0 0 | -60 |:(-12)

0 12 0 0 | -36]|:12

0 0 12 0 24 | :12

0O 0 o -12] 48 |:(-12)

xi | x2 [ x| xa [ b Umformungen

Wir erhalten die Lésungen (5|—3|2|—4) fir das Gleichungssystem.



